
  ١صفحه 
 

 تعاليبسمه

  اجرايي رزومه علمي، پژوهشي و 

 علي اكبرنام پدر:             ٠٩٣٢٢١٨٣٧٧:  ملي شماره            مجتبي بهنام تقدسي نام و نام خانوادگي:   مشخصات فردي 

  نفر سهفرزند:  تعداد        متاهلوضعيت تاهل:              مشهدمحل تولد:           ٦/١٣٥٥/ ٢٨تاريخ متولد:       

 ) عالمللي امام رضا (دانشگاه بين -خيابان اسرار -خيابان دانشگاه   - مشهد مقدس آدرس محل كار: 

 m.behnam@gmail.com,  m.behnam@imamreza.ac.ir                آدرس پست الكترونيكي: 

 ٠٩١٥٥١٩٩٧٦٩تلفن همراه:  

 ايتاليا كشور    –شهر تورين    -دانشگاه پلي تكنيك تورينو    -  مكاترونيك  رشته  -  )١٣٩٠- ١٣٨٧دوره دكتري (   يسوابق تحصيل
رتبه سوم( و    كسب  كتبي  آزمون  تورينو  دكتري    مصاحبهدر  تكنيك  پلي  دانشگاه  به كسب  در  بورس  و موفق 

 دانشگاه) آن تحصيلي از 

برق  -  )١٣٨٣- ١٣٨٠(  ارشدكارشناسي  مهندسي  مدرس-رشتة  تربيت  دانشگاه   معدل كل با    -تهران  كنترل، 
  (رتبة اول) ٠١/١٩

  ٦٥/١٤معدل كل:  -الكترونيك، دانشگاه شهيد باهنركرمان - مهندسي برق  رشتة – )١٣٧٩-١٣٧٤(كارشناسي 

 مديريتي سوابق

  اجرايي و 

 كنون) تا  ١٣٩٢و مكاترونيك (برق در گروه    السلام عليه المللي امام رضاعضو هيئت علمي دانشگاه بين 

مدي  و  نانورموسس  عصر  فناوري  توسعه  شركت  سرمايه  عامل  و  حوزه(مشاور  در  فناورانه)گذار  ، هاي 
 )تا كنون ١٤٠٢(

 )تا كنون ١٤٠٢(دبير اتاق فكر اكوسيستم نوآوري مشهد   

 )تا كنون ١٤٠٣(كارگزار تحقق جزيره نوآور قشم به عنوان اولين جزيره نوآور در كشور   

 )تا كنون  ١٤٠٣(عضو كارگروه درآمد بنياد كرامت آستان قدس رضوي   

 )تا كنون ١٤٠٣(وي  و كميته توسعه ديجيتال و هوش مصنوعي آستان قدس رضعض 

مديره  مديرعامل    هيات  عضو  رضوي بنيان  دانششركت  و  پيشرفته  خطرپذير  (سرمايه  صنايع  گذار 
VC(  آستان قدس رضوي    تابعه ، از شركتهاي)١٤٠٢ تا  ١٣٩٨( 

 ) ١٤٠٢تا ١٤٠٠(قدسنمايندگي از آستانبه  العاليمدظلهمعظم رهبريمقام  دفتربنياني  عضو كارگروه دانش 

 ) ١٤٠٢ تا ١٣٩٩()  ايران  شركت توسعه صنعت فضايي كيهان (هلدينگ فضايي هيات مديره  نائب رئيس   

 ) ١٤٠٢ تا ١٤٠١(بنيان خراسان رضويهاي دانششركتسازي انجمنموسس و رئيس كميسيون تجاري 

 ) ١٤٠٣ تا ١٤٠١(كارخانه نوآوري مشهد  و فناوري رياست جمهوري در هيات نظارت نماينده معاونت علمي 

 ) ١٤٠٢(هاي استان خراسان رضوي  عضو هيات مديره انجمن شتابدهنده  

 )تاكنون ١٣٨٤( موسس و رئيس هيات مديره شركت فني مهندسي عصر نانو   

 تاكنون) ١٤٠١(رئيس كميته استارت آپها و صنايع پيشرفته اتاق بازرگاني خراسان رضوي  

 تاكنون) ١٤٠١(عضو رسمي شوراي اقتصاد دانش بنيان و بازار فناوري دانشگاه آزاد اسلامي   

 تاكنون) ١٣٩٣(راستين پژوهان سگال  بنيانمديره شركت دانشموسس و عضو هيات 
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 ) ١٤٠٢ تا  ١٤٠٠(عضو كميته فني تخصصي خريد تجهيزات امنيتي حرم مطهر رضوي   

 )١٤٠٢(عضو كميته هوشمندسازي حرم مطهر رضوي   

 )١٤٠١تا  ١٤٠٠( وري موقوفات آستان قدس رضويوري بنياد بهرهمدير توسعه و بهره 

مهندسي  فنيخدمات و كميسيون  بنيان و اقتصاد ديجيتال كارهاي دانشوكسب كميسيون رسمي عضو  
 تا كنون) ١٤٠١(   اتاق بازرگاني خراسان رضوي

 ) ١٤٠١تا ١٤٠٠(قدسآستانوري موقوفاتگذاري ارزي بنياد بهرهخارجي و سرمايهعضو كميته بازرگاني 

 )١٤٠٢ تا ١٤٠٠(عضو كارگروه وقف علم و فناوري آستان قدس رضوي   

 ) ٩٨تا  ٩٣(  شركت فني مهندسي عصر نانو  عاملمدير   

 )١٣٩٨(قند آبكوه  شركتهيات مديره    رئيس 

 ) ٩٩تا  ٩٧(رئيس هيات مديره شركت تعاوني آستان رضا (ع)   

 )٩٧تا  ٩٦(  المللي امام رضا(ع)بينمشاور آموزشي رياست دانشگاه   

 ) ٩٦تا  ٩٤( المللي امام رضا (ع)معاون آموزشي و تحصيلات تكميلي دانشگاه بين 

 )٩٧تا  ٩٤(با حكم وزير محترم عتف  المللي امام رضا (ع)بينعضو رسمي شوراي جذب دانشگاه   

 )٩٤تا  ٩٣(المللي امام رضا(ع)  مدير تحصيلات تكميلي و عضو شوراي پژوهشي دانشگاه بين 

 ) ٩٣تا  ٩٢( المللي امام رضا(ع)دانشگاه بين هاي دكتريمسئول دوره 

 ) ٩٦تا  ٩١(  نمايندگي زيمنس آلمان و اشنايدرالكتريك فرانسه ،مشاور ارشد شركت پارت كنترل 

 )٩٦تا  ٩١( صفادشتشهرك صنعتي ،تهران ،نوينهايسازهمشاور ارشد برق و اتوماسيون كارخانه 

 ) ٨٧تا  ٨٦( شركت تحقيقاتي آموزشي پادير صنعت آيريامدير عامل   

نمايندگي  شركت فراز صنعت آيريا (  هاي مكاترونيك و اتوماسيون صنعتيدوره  مشاور مديرعامل و مدرس 
 ) ٨٧تا  ٨٤( )فستو آلمان، رنر آلمان و آلفالاوال سوئد در شمال شرق كشور

 المللي امام رضا(ع) هاي رباتيك و مكاترونيك، دانشگاه بينمشاور انجمنموسس و  

 و علمي كاربردي.  شهيد منتظري مشهد ،آزاد اسلامي، فردوسي مشهد  هاي دانشگاه گروه برقمدرس 

 در ايراننمايندگي فستو آلمان    و مكاترونيك  هاي اتوماسيون صنعتيمدرس دوره 

 هاي اتوماسيون صنعتي نمايندگي زيمنس آلمان در مشهدمدرس دوره 

  )٨٠- ٧٩( كارخانة طوس چيني مشهد برق و انرژي  - معاونت كوره 

هاي  پروژه  اهم

صنعتي  فناورانه/

 انجام شده 
 

، به هايتك   بنيان توليديبيش از ده طرح دانشدر    تخصصي   بصورت  ، مالي و بازارارزيابي فنيمديريت   
 ، ازجمله:صنعتي و انبوه   و ورود به توليد سازي آنهاگذاري جسورانه و تجاريمنظور سرمايه

   يرال با كاربرد صنايع نفت و گاز و پتروشيمياسپتوليد گسكت هاي 

   نموآآنتيمشتقات  و شمش  توليد و فرآوري 

 هاي حرارتي صنعتيتوليد مبدل 

 توليد فلومترهاي مغناطيسي هوشمند 

   پذير آندوسكوپيهاي انعطافست توليد 

   هاي تشخيصي ژنوتايپينگكيت توليد 

 هاي ماژولار توليد شيربرقي تدريجي گاز و مشعل 
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   سمپاش صنعتي و  توليد انواع پهپادهاي 

 توليد پودر فليك آلومينيوم به صورت صنعتي 

   باتري ليتيومي توليد 

   توليد روانساز روغن هاي صنعتيZDDP 

 ٩٧-٩٨ سال انبار نفت گرگان،   پيشرفته   طراحي و اجراي كامل سيستم اتوماسيون صنعتي  

 ٩٧-٩٨ سالنتيت در كارخانه ذوب آهن،  گطراحي و ساخت كانواير مغناطيسي تزريق پودر م  

ساختطراح  و  طبقاتي  پاركينگ  ي  اتوماتيك  تمام  مكانيزه  بار  هاي  اولين  (نسل براي  كشور  در 
 تا كنون ١٣٩٢سال ،  منجر به اخذ مجوز دانش بنيان  )تيپ مختلف  ٥و در    مگاپاركينگ

 .٩٧طراحي و ساخت سيستم سانتريفيوژ و استحصال پرونئين از كنجاله كنجد، سال   

 ٩٧طراحي و ساخت سيستم مدديار بيماران ضايعه نخاعي با استفاده از رديابي حركت چشم، سال   

 ٩٧هاي توليدي شركت داروسازي ثامن، سال  طراحي و ساخت سيستم اتومات تشخيص نشتي سرم 

 ٩٧، سال طراحي و ساخت دستنبند هشدار دهنده جهت ناشنوايان و كهنسالان 

ماهواره  ربات مسيرباب  توليد ويلچرهاي خودهدايتطراحي و ساخت  حرم مطهر    شوندهاي جهت  براي 
 . ٩٦رضوي، سال 

 ٩٥سال ،  (CPM)طراحي و ساخت ربات فيزيوتراپ زانو   

برنامه  و  طراحي،  اتوماتيك   اجراينويسي  تمام  اتوماسيون  جايگاه  سيستم    هاي فرآورده  عرضه  هايجهت 
 . ٩٥تا  ١٣٩١سال  ،نفتي

پياده  اتومات و آنلاينسازي صنعتي سيستم تشخيص فالت توربينطراحي و  نصب   ،هاي آبي بصورت 
 ٩٠-٩١، سال آبي سن مارتين در شمال ايتاليا   - شده در نيروگاه برق

هاي  سيستم اسكن سه بعدي و زمان حقيقي بستر رودخانه(  3D Bed Profilerطراحي و ساخت دستگاه   
در  آزمايشگاهي  بار  اولين  براي  در  )  علميتيپ    ٣ايران،  تاييديه  و  اختراع  ثبت  گواهينامه  داراي  از   متفاوت، 

 ٨٧تا   ٨٤سال ، دانشگاه فردوسي مشهد

 ٨٧مشهد، سال  ١نويسي و اجراي سيستم كنترل، مانيتورينگ و اسكاداي پمپاژخانه پساب شماره برنامهطراحي، 

 ٨٦سال نفت مشهد،  ٢ شماره كامل اعلام حريق انبارطراحي و اجراي سيستم  

 ٨٥سال  ، نفت مشهد ٢سيستم بارگيري انبار و ارتقاي سيستم كنترل مانيتورينگ طراحي و اجراي  

 - براي اولين بار در كشور(  هوشمند با استفاده از كنترل    (ABS)طراحي و ساخت دستگاه آزمون ترمز ضدقفل 
  ٨٢-٨٣، سال دانشگاه تربيت مدرس - )طرح ملي

 تا كنون. ٩٤ ك، ساليندر رشته مكاترو ي كارشناسي ارشدنامهپايان  ٧٠بيش از  راهنمايي    ي سوابق پژوهش

 تا كنون. ٩٥هاي برق و مهندسي پزشكي، سال در رشته ي كارشناسي  نامهپايان ٤٠بيش از  راهنمايي  

پياده  و  هوشمندسازي  طراحي  فالت    الگوريتم  آبي  توربينتشخيص  آنلاينهاي  و  اتومات  با    بصورت 
 . ٩٠-٩١رساله دكتري، سال استفاده از آناليز ارتعاشات، 

دفاع شده (با استفاده از منطق فازي تطبيقي   (ABS)ترمز ضدقفل طراحي و ساخت سيستم آزمايشگاهي 
 ٨٣ -نامة كارشناسي ارشدپايان  ,)با رتبة ممتاز

طراحي و ساخت  "  با عنوان:  هفتمين دوره طرح شهيد احمدي روشن بنياد ملي نخبگان  در  راهنمااستاد   
 ١٤٠١زمستان  – "٢و  ١نوع  سيستم فاصله ياب ليزري به روش زمان پرواز
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  ١٣٨٣ -ششمين كنفرانس سيستمهاي هوشمند ايران مقالة برتر, "ضدلغزش

تقدسي،    بهنام  كم"مجتبي  كنترلگر  يك  طراحي  براي  فازي  بهينة  آكروباتمحرك  هفتمين    ,"سيستم  مقالة 
  ١٣٨٤ -كنفرانس سيستمهاي هوشمند ايران

 شهيد مالك رحمتي آستان قدس رضوي قائم مقام توليت معززاز  كسب تقدير نامه   ها تقديرنامه

 وري موقوفات آستان قدس رضويبنياد بهرهاز رياست محترم  كسب تقدير نامه  

 السلامالمللي امام رضا عليه بيناز رياست محترم دانشگاه  كسب تقدير نامه  

 شهيد منتظري مشهدفني از رياست محترم دانشگاه   كسب تقدير نامه  

 از رايزن محترم علمي جمهوري اسلامي ايران در منطقه شنگن  كسب تقدير نامه  

 هاي اسلامي دانشجويان اروپااز دبير كل اتحاديه انجمن كسب تقدير نامه  

 از شركت آموزشي فرازصنعت آيريا كسب تقدير نامه  

 از شركت فني مهندسي عصر نانو  كسب تقدير نامه  

 از دبيرخانه پنجمين كنفرانس فازي ايران  كسب تقدير نامه  

 ٦با گريد  IELTSزبان   مدرك بين المللي    مدارك آموزشي

 PLC I(S7-300) مدرك بين المللي 

  PLC II(S7-300), PLC III(S7-300) مدرك بين المللي 
  


